KNT209 - ELEKTRIK MOTORLARI VE SURUCULERI - Meslek Yiiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Bélimii
Genel Bilgiler

Dersin Amaci

Ogrencilere elektrik motorlarinin calisma prensipleri, cesitleri ve siiriicii devreleri hakkinda temel bilgileri kazandirarak, motorlarin hiz kontrolii ve endstriyel
uygulamalarda kullanimina yonelik beceriler gelistirmek.

Dersin Igerigi

Ders kapsaminda dogru akim motorlari, asenkron motorlar, Gniversal motorlar, adim motorlari, servo motorlar ve anahtarlamali reliiktans motorlarinin yapisi, calisma
prensipleri, stirGictileri ve hiz kontrol yontemleri ele alinmaktadir.

Dersin Kitabi / Malzemesi / Onerilen Kaynaklar

Kaynak 1: Elektrik Makinalarinin Temelleri (Stephen J. Chapman), Kaynak 2: Elektrik Makinalari-1 (Prof. Dr. Giingér Bal), Kaynak 3: Elektrik Makinalari-2 (Prof. Dr. ilhami
Colak), Bilgisayar, Projeksiyon

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri ve Ogretme Yoéntemleri

Yiz ylze

Ders icin Onerilen Diger Hususlar

Ogrenciler derse katilmadan dnce, bilgi paketinde yer alan hazirlik talimatlarina uymalidir.

Dersin Verilisi

Yiz yuze

Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Ogr. Gor. Samet Ayik

Program Ciktisi

. Elektrik motorlari hakkinda temel kavramlari 6grenir.

. Dogru akim motorlari hakkinda temel bilgileri 6grenir. Strticiilerini ve hiz kontrol devrelerini yapabilir.

. Bir fazli asenkron motor hakkinda temel bilgileri ve hiz kontrol uygulamalarini 6grenir.

Uc fazli asenkron motor hakkinda temel bilgileri ve hiz kontrol uygulamalarini &grenir.

. Universal ve Repiilsiyon motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yéntemlerini ve kullanilma yerlerini 6grenir.
. Relliktans ve Histerezis motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yéntemlerini ve kullanilma yerlerini 6grenir.
Adim motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yéntemlerini ve kullanilma yerlerini 6grenir.

. Anahtarlamali Reliiktans motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yontemlerini ve kullaniima yerlerini 6grenir.
. Servo motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yontemlerini ve kullaniima yerlerini 6grenir.
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Haftalik icerikler

Sira Hazirlik Bilgileri

1 Ders notlarinin incelenmesi 1. Kaynak Sayfa: 1-65

2 DC motorlarla ilgili kaynaklarin okunmasi 2. Kaynak

Sayfa: 235-239

3 DC motor kontrol devreleri arastirmasi 2. Kaynak Sayfa

:355-389

4 Asenkron motorlarla ilgili kaynaklarin okunmasi 3.
Kaynak Sayfa: 31-36

5 Hiz kontrol yontemleri arastirmasi 3. Kaynak Sayfa:
149-173

6 Uc fazli motor calisma prensipleri arastirmasi 3. Kaynak

Sayfa: 41-65

7 Uc fazli hiz kontrol kaynaklari incelenmesi 3. Kaynak

Sayfa: 149-173

8 Vize Sinavi

9 Universal motor kaynaklarinin incelenmesi 1. Kaynak

Sayfa: 633-678

10 Reliktans motor hakkinda kaynaklarin incelenmesi 1.

Kaynak Sayfa: 633-678

11 Adim motorlarin calisma prensibi hakkinda 6n
arastirma 1. Kaynak Sayfa: 633-678

12 Anahtarlamali Reliktans motor hakkinda kaynaklarin

incelenmesi 1. Kaynak Sayfa: 633-678

13 Servo motorlar hakkinda kaynaklarin incelenmesi 1.

Kaynak Sayfa: 633-678

14 Final icin tekrar yapiimasi

15 Final icin tekrar yapiimasi

s Yikleri

Aktiviteler

Vize

Odev

Final

Derse Katihm
Uygulama / Pratik
Ara Sinav Hazirhk
Final Sinavi Hazirlik
Quiz Hazirlik
Uygulama / Pratik Sonrasi Bireysel Calisma
Ev Odevi

Diger

Degerlendirme

Aktiviteler

Vize

Final

Ogretim

Laboratuvar Metodlan

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Vize Sinavi

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Anlatim, Soru-
Cevap, Uygulama

Agirhgi (%)
40,00
60,00

Teorik

Derse giris, elektrik

motorlarina genel bakig

DC motorlarin temel
bilgileri

DC motor surtculeri ve hiz

kontrol devreleri

Bir fazli asenkron motorlar

Bir fazli asenkron motor
hiz kontrol uygulamalari

Uc fazli asenkron motorlar

Uc fazli asenkron motor hiz

kontrol uygulamalari

Vize Sinavi

Universal ve Repiilsiyon

motorlar

Relliktans ve Histerezis

motorlar

Adim motorlar

Anahtarlamali Reltktans

motorlar
Servo motorlar
Genel tekrar ve

uygulamalar

Genel tekrar ve
uygulamalar

Sayisi

14

14
14

14
14
18

Uygulama

Motor cesitleri tanitimi
DC motor deneyleri

DC motor hiz kontrol
uygulamasi

Bir fazli asenkron
motor devresi
kurulumu

Hiz kontrol deneyleri

Uc fazli motor devresi
kurulumu

Uc fazli motor hiz
kontroll

Vize Sinavi

Universal motor
uygulamalari

Relliktans motor
deneyi

Adim motor strici
devreleri

Anahtarlamali
Reliiktans motor
deneyi

Servo motor kontrol
devresi

Genel deneyler ve
uygulama pekistirme

Genel deneyler ve
uygulama pekistirme

Siiresi (saat)

1,00
3,00
1,00
3,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00



Elektronik ve Otomasyon Bélimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI PROGRAMI X Ogrenme Ciktisi iligkisi

PC.1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC. 14

6¢.1 5 4

6¢.2 5 5 4

6.¢c.3 4 4

6.c.4 5 5 4

6.c.5 4 4

6.c.6 4 4

6.c.7 4 4 3

6.c.8 4 4 3

069 5 5 4 3
Tablo

P.C. 1: Meslegiile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.C.2: lssaghg ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite stireleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.C.3: Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.C.4: Meslegiile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

P.C.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢6ziim 6nerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.C. 6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dlstincelerini yazili ve soézll iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
P.C. 7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve éngorilemeyen karmasik sorunlari ¢ézmek icin ekip Uyesi olarak sorumluluk alir
P.C. 8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.C.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuclarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kilttrel ve etik degerlere
sahiptir.

P.C. 10:  Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

P.C. 11: Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini aciklar, tasarimini ve montajini yapar.

P.C. 12: Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalari giderir.

P.C. 13: PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yaziim gelistirir.

P.C. 14: Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.

0.GC. 1:  Elektrik motorlari hakkinda temel kavramlari 6grenir.

0.C.2: Dogru akim motorlari hakkinda temel bilgileri grenir. Siirticiilerini ve hiz kontrol devrelerini yapabilir.

0.G.3: Bir fazl asenkron motor hakkinda temel bilgileri ve hiz kontrol uygulamalarini &grenir.

0.C.4:  Uc fazl asenkron motor hakkinda temel bilgileri ve hiz kontrol uygulamalarini égrenir.

0.GC.5: Universal ve Repiilsiyon motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yéntemlerini ve kullaniima yerlerini &grenir.
0.G. 6: Reliiktans ve Histerezis motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yéntemlerini ve kullaniima yerlerini &grenir.
0.GC.7:  Adim motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yéntemlerini ve kullanilma yerlerini 6grenir.

0.G.8: Anahtarlamal Reliiktans motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yéntemlerini ve kullanilma yerlerini &grenir.

0.G.9: Servo motorlar hakkinda temel bilgileri, hiz kontrol yéntemlerini ve kullaniima yerlerini dgrenir.
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