indirilme Tarihi

05.02.2026 14:14:20

AEK104 - CONTROL AND AUTOMATION - Meslek Yiksekokulu - Elektrik ve Enerji Bolimu
General Info

Objectives of the Course

The control and automation course aims to teach the analysis of dynamic system behaviors and the design of efficient, reliable, and optimized systems using feedback
mechanisms and automatic control methods.

Course Contents

The basic flow of renewable energy technologies, storage, mechanization, automation needs, resolve system issues such as the preparation of thermal processes.
Recommended or Required Reading

Bilgisayar, Projeksiyon, Laboratuvar Deney Setleri

Planned Learning Activities and Teaching Methods

Theoretical lectures, problem solving and application training, research assignments, case studies.

Recommended Optional Programme Components

Otomatik Kontrol Temelleri, kitap, iTU Makine Fakdltesi MEGEP, Endustriyel Otomasyon Teknolojileri, PiD Kontrol
Instructor's Assistants

Ogr. Gér. Dr. Egemen N. Yazlik

Presentation Of Course

Theoritical

Dersi Veren Ogretim Elemanlar

Inst. Dr. Egemen Nazife Yazlik

Program Outcomes

Can explain the basic components and operating principles of automatic control systems.
Can design control systems can be designed using block diagrams.

Can calculate the transfer functions of control systems.

Can explain and compare the logic of P, PI, and PID motor control circuits.

Can explain control and automation on industrial systems.
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Weekly Contents

Order Preparationinfo

1

10

11

12

13

14

15

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan 1-3

arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan 5-9

arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan 10-

21 arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan 22-

30 arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan
105-115 arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan
116-118 arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan
119-121 arasi sayfalar

sinav hazirlik

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan
122-127 arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan
140-150 arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan
157-162 arasi sayfalar

Otomatik kontrol temelleri ders kitabindan
178-190 arasi sayfalar

MEGEP, Enduistriyel Otomasyon Teknolojileri,

PiD Kontrol ders notundan 3-15 arasi sayfalar

MEGEP, Endustriyel Otomasyon Teknolojileri,
PiD Kontrol ders notundan 15-30 arasi
sayfalar

MEGEP, Enduistriyel Otomasyon Teknolojileri,
PiD Kontrol ders notundan 35-45 arasi
sayfalar

Laboratory TeachingMethods
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Theoretical

Automatic control and system.

Giris, ¢ikis, kumanda degiskenleri, bozucu
degisken, kontrol sistemi, agik ve kapali
kontrol ¢evrimleri

Kontrol sistemlerinin incelenmesi ve

tasarlanmasi

Kontrol cevriminin temel elemanlari

Blok diyagramlar ve transfer fonksiyonu

Blok diyagramlarinin indirgenmesi

Blok diyagramlarinin indirgenmesi

ara sinav

Elektriksel sistem elemanlari

isaret akis diyagramlari

Blok diyagramlarinin indirgenmesi

Kontrol organi tipleri

Oransal kazang ve integral kazang devreleri

Pi kontrol devreleri

PID kontrol devreleri

Practise



Workload

Activities

Vize

Final

Teorik Ders Anlatim

Problem Cozme

Ara Sinav Hazirhk

Final Sinavi Hazirlik

Ders Oncesi Bireysel Calisma
Ders Sonrasi Bireysel Calisma
Ev Odevi

Assesments

Activities
Ara Sinav

Final

Number
1

1

14

10

1

1

14

14

4

PLEASE SELECT TWO DISTINCT LANGUAGES
1,00

1,00

3,00

1,00

10,00

10,00

2,00

2,00

5,00

Weight (%)
40,00
60,00



Elektrik ve Enerji B&limii / ALTERNATIF ENERJI KAYNAKLARI TEKNOLOJISI X Learning Outcome Relation
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Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

is saghgr ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite siirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
Meslegi ile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir.

Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢éziim Gnerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

Bilgi ve beceriler diizeyinde distincelerini yazil ve so6zli iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
Alani ile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve 6ngériilemeyen karmasik sorunlari cgzmek igin ekip Gyesi olarak sorumluluk alir.
Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

Alant ile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuglarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltlrel ve etik degerlere
sahiptir.

Bir yabanai dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.
Alternatif enerji sistemleri icin otomasyon ve kontrol sistemleri tasarlar ve uygular.

Enerji tasarruf yontemleri ve enerji verimliligi ile ilgili hesaplama ve uygulama becerisi kazanir.
Elektrik devreleri, glic sistemleri ve elektronik sistemler hakkinda bilgi sahibi olur.

Alternatif enerji sistemlerinin kurulumunu ve bakimini yapabilme becerisi kazanir.

Otomatik kontrol sistemlerinin temel bilesenlerini ve calisma prensibini agiklar.

Kontrol sistemlerini blok diyagramlarla tasarlayabilir.

Kontrol sistemlerinin transfer fonksiyonlarini hesaplayabilir.

P, Pl ve PID Motor kontrolii devrelerinin mantigini agiklar ve karsilastirir.

Kontrol ve otomasyon kavramlarini endistriyel uygulamalar Gzerinden aciklar.
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